Urzqgdzenie do pomiaru geometrii aut
Uni-Trol VISIONLITH

Urzadzenie do pomiaru geometrii w autach osobowych i dostawczych do 3,5t Uni-Trol
Visionlith to nowoczesne rozwigzanie oparte na kamerach wysokiej rozdzielczosci w
technologii 3D. Technologia ta gwarantuje szybki i dokfadny pomiar geometrii pojazdu.
Oferuje szereg procedur niedostepnych w urzadzeniach w technologii podczerwieni (CCD).
Dzieki zmiennej wysokosci kamer urzadzenie nadaje sie zarowno na stanowisko pomiarowe
na kanale jak i na podnosnikach nozycowych lub czterokolumnowych. Dodatkowym atutem
Visionlith jest automatyczny system sledzenia ,targetdw”. Podczas podnoszenia auta na
podnosniku kamery automatycznie podazajg za podnoszonym autem. Visionlith dostarczany
jest na mobilnej platformie, pozwala to na swobodne przemieszczanie pomiedzy
stanowiskami pomiarowymi a dzieki zastosowanej technologii 3D nie ma potrzeby kalibracji

urzadzenia.



c": INTER

Dane techniczne
e liczba kamer:2,
e zakres zbieznosci : + 209,
e zakres poch. Kota: + 109,
e zakres kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy: + 209,
e zasilanie: 230V, 50Hz,
e uchwyty gtowic: 10 — 24",
Informacje ogdlne
o Technologia 3D - wykorzystuje kamery wysokiej rozdzielczosci, ktére w czasie rzeczywistym wykonujg

zdjecia ,targetow” i na tej podstawie system przelicza poszczegélne katy w zawieszeniu pojazdu.

e Pasywne odblaski - zwane potocznie ,targetami” to plastikowe ekrany z biatymi kropkami
przymocowane do aluminiowych uchwytéw do két. System geometrii dzieki zdjeciom z kamer moze
w bardzo szybki sposdb obliczy¢ pochylenie poszczegdlnych két. Ich duzym atutem w stosunku do
poprzedniej technologii, jest brak jakichkolwiek czesci elektronicznych co eliminuje potrzebe

tadowania baterii i plgtanine kabli zasilajacych.




e Automatyczna regulacja wysokosci kamer — system $ledzi ,,targety” podczas podnoszenia/opuszczania

auta na podnos$niki kamery automatycznie dostosowujg swojg wysokosc

e Baza danych Autodata wraz ze schematami punktéw regulacyjnych — sercem urzadzenia

Visionlith, jest baza danych pomiarowych dostarczona przez firme Autodata. Dla utatwienia

regulacji zawiera ona schematy punktow regulacyjnych.

Wyboér modelu
e ter et
T=mTTTTE [}
® ALFA ROMEO
s
B v
Rasran Motorabi)
=
_
T
TS
=T
< TN MART
= avemy
e
AT

BRABUS

I

< >
e Protokoét kontrolny stanu opon, zawieszania i pojazdu — przed rozpoczeciem pomiaru operator
ma mozliwos¢ przygotowania protokotu kontrolnego z informacjg o stanie technicznym auta.

Protokdét mozna wydrukowac klientowi

10. Uklad kierowuiczy

11 Dras




Szybka kompensacja bicia kota — poprzez przetoczenia auta do tytu i do przodu.

Pomiar 4 két

Pomiar 4 kot

Pomiar wyprzedzenia sworznia zwrotnicy — pomiar moze by¢ wykonany przy 10° lub 20° skretu két. W trakcie
pomiaru mozna zrobi¢ réwniez pomiar maksymalnego kata skretu.

Pomiar Wyprzedzenia Sworznia Zwrotnicy

Pomiar Wyprzedzenia Sworznia Zwrotnicy
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Przejrzyste wyniki pomiaru — po zakoriczeniu pomiaru pojawiajg sie kompletne wyniki ktére operator moze
ograniczy¢ podczas regulacji do podgladu tylnej osi lub przedniej osi oraz wyprzedzenia sworznia zwrotnicy
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e Funkcje dodatkowe urzadzenia:
O Zamroienie pomiarow przy uniesionym zawieszeniu,
o Regulacja geometrii przy zdjetym kole — (wymagane wyposazenie opcjonalne),
o Procedura regulacji wézka/sanek pod silnikiem,
o Procedura regulacji zbieznosci przy skreconych kotach,
o Procedura VW belka regulacyjna,

o Procedura regulacji kierownicy.

Wyposazenie standardowe

e 4 odblaski (targety)

4 uchwyty do gtowic 10-24", 4-punktowe
e komputer PC Dell

e klawiatura, mysz

e monitor LCD

e kolorowa drukarka
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e blokada kierownicy i hamulca

e obrotnice aluminiowe z wktadkami




